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Prof. Dr. Alfred Toth 

Situationale eigenreale Trajektionen 

1. Im semiotischen 10er-System, einem Teilsystem des vollständigen Systems 

der 33 = 27 ternären semiotischen Dualsysteme, gibt es nur eine mit ihrer 

Zeichenklasse dualidentische Realitätsthematik, die Bense „eigenreal“ 

genannt hatte (vgl. Bense 1992) 

3.1 2.2 1.3 ⨯ 3.1 2.2 1.3 . 

Das ihr zugehörige situationale semiotische Dualsystem (vgl. Toth 2026a) 

ist 

3.2 1.2 | 2.1 2.3 ⨯ 3.2 1.2 | 2.1 2.3 

Ulo  Sys  Uro ⨯ Ulo  Sys  Uro 

Wir haben dann also (vgl. Toth 2026b) 

Zeichenthematik 

UloUro  = (3.2, 2.3)  UloSyslo  = (3.2, 1.2)   

UroUlo  = (2.3, 3.2)  UroSyslo  = (2.3, 1.2)   

SysloUlo  = (1.2, 3.2)  SysloUro  = (1.2, 2.z)   

SysroUlo  = (2.1, 3.2)  SysroUro  = (2.1, 2.3)   

 

UloSysro  = (3.2, 2.1) 

UroSysro  = (2.3, 2.1) 

SysloSysro = (1.2, 2.1) 

SysroSyslo = (2.1, 1.2) 

Realitätsthematik 

UloUro  = (3.2, 2.3)  UloSyslo  = (3.2, 1.2)   

UroUlo  = (2.3, 3.2)  UroSyslo  = (2.3, 1.2)   

SysloUlo  = (1.2, 3.2)  SysloUro  = (1.2, 2.3)   

SysroUlo  = (2.1, 3.2)  SysroUro  = (2.1, 2.3)   

UloSysro  = (3.2, 2.1) 

UroSysro  = (2.3, 2.1) 
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SysloSysro = (1.2, 2.1) 

SysroSyslo = (2.1, 1.2) 

2. Nun können wir die insgesamt 24 Trajektionen der Teilrelationen situatio-

naler Zeichenklassen und Realitätsthematiken bilden. 

2.1. Zeichenthematische Trajektionen 

T(UloUro)  = T(3.2, 2.3) = (3.2 | 2.3) 

T(UroUlo)  = T(2.3, 3.2)  = (2.3 | 3.2) 

T(SysloUlo)  = T(12, 3.2)  = (1.3 | 2.2) 

T(SysroUlo)  = T(2.1, 3.2)  = (2.3 | 1.2) 

T(UloSyslo)  = T(3.2, 1.2)  = (3.1 | 2.2) 

T(UroSyslo)  = T(2.3, 1.2)  = (2.1 | 3.2) 

T(SysloUro)  = T(1.2, 2.3)  = (1.2 | 2.3) 

T(SysroUro)  = T(2.1, 2.3)  = (2.2 | 1.3) 

T(UloSysro)  = T(3.2, 2.1)  = (3.2 | 2.1) 

T(UroSysro)  = T(2.3, 2.1)  = (2.2 | 3.1) 

T(SysloSysro)  = T(1.2, 2.1)  = (1.2 | 2.1) 

T(SysroSyslo)  = T(2.1, 1.2)  = (2.1 | 1.2) 

2.2. Realitätsthematische Trajektionen 

T(UloUro)  = T(3.2, 2.3)  = (3.2 | 2.3) 

T(UroUlo)  = T(2.3, 3.2)  = (2.3 | 3.2) 

T(SysloUlo)  = T(1.2, 3.2)  = (1.3 | 2.2) 

T(SysroUlo)  = T(2.1, 3.2)  = (2.3 | 1.2) 

T(UloSysro)  = T(3.2, 2.1)  = (3.2 | 2.1) 

T(UroSysro)  = T(2.3, 2.1)  = (2.2 | 3.1) 

T(SysloSysro) = T(1.2, 2.1)  = (1.2 | 2.1) 

T(SysroSyslo) = T(2.1, 1.2)  = (2.1 | 1.2) 

T(UloSyslo)  = T(3.2, 1.2) = (3.1 | 2.2) 

T(UroSyslo)  = T(2.3, 1.2)  = (2.1 | 3.2) 
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T(SysloUro)  = T(1.2, 2.3) = (1.2 | 2.3) 

T(SysroUro)  = T(2.1, 2.3)  = (2.2 | 1.3) 
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